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Avant-propos

Généralités

® Le manuel est recommandé pour une configuration rapide des caméras d’intrusion, ainsi que pour
I'utilisation simple et efficace de la fonction d’analyse vidéo intelligente (IVS). Certains parametres et
concepts ne sont pas mentionnés ou détaillés. Si nécessaire, veuillez vous référer a d’autres
informations et instructions sur le produit.

Historique des révisions

Version Description de la révision Date de sortie
V2.0.1 Mise a jour des conditions des données de surveillance 31/12/2022
V2.0.0 Mise a jour des exigences en matiére de pixel 17/05/2021
V2.0.0 Calcul des données de surveillance 31/03/2021
V1.2 Mise a jour des versions étrangéres 25/04/2019
V1.1 Ajout des produits de la série 45 22/03/2019
V1.0 Premiére version 08/07/2018
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1 Configuration rapide

1.1 mise a niveau du programme

1. Le fichier de mise a niveau doit avoir I'extension « *.bin ». Vous devez d’abord importer le fichier « .bin »
ayant le méme nom de dossier.

2. Au redémarrage, un point rouge dans le coin supérieur droit de la page Web indique que le fichier
« firmware.bin » doit étre mis a niveau. Veuillez procéder a sa mise a niveau.

 DH IPC- ST Lt [ 2" B "7 EN0.0000000.3.R.200928

K}

Fr

=| Authoritylist.bxt

|j category.d E{$*EEHE$I%$§$BEII%;EHE1Em
[2] check.img

|2] tmdScriptimg

2] custom-x.squashfs.img

|j DH_|PC-aiaea A g 00.0000000.3.R.200928.bin

| | firmware.bin
iIrmware-x.squashfs.img

|2] kernel.img

[ MFWB3XXX_IPC_MCU_STM32.bin

2] partition-x.cramfs.img

3. Une fois celle-ci terminée, effacez la mémoire cache du navigateur et fermez immédiatement le navigateur.

4. Depuis l'ordinateur, supprimez les commandes de la caméra. Elles se trouvent généralement sous
C:\Program Files\webrec ou sous C:\Program Files (x86)\webrec. Supprimez le dossier « webrec ».

5. Le navigateur se connecte au site Web de la caméra, puis télécharge et exécute les nouvelles commandes du
navigateur.

1.2 Ajustement de la scéne

1. Ouvrez I'apercu Web de la caméra pour observer I'écran, puis ajustez manuellement la caméra en respectant
un angle de dépression approprié, généralement inférieur a 45°.

2. Ajustez d’abord la mise au point et le niveau de zoom sur la page Web, puis la scéne surveillée. Lors de la
surveillance, le nombre de pixels sur la cible doit étre supérieur a celui requis par l'algorithme. En outre, la
cible doit étre entierement visible sur I'écran.

Le nombre de pixels sur la cible peut étre mesuré via le compteur dans l'interface de configuration de la regle

d’analyse de comportement général. Ou bien prenez une photo sur place, ouvrez I'image avec I'outil de capture

d’écran, sélectionnez la cible et observez si le produit du nombre de pixels horizontaux par le nombre de pixels
verticaux est supérieur aux exigences de I'algorithme. (les exigences de l'algorithme en matiere de pixels peuvent



étre consultées dans le tableau des données de surveillance ci-dessous).
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P Camera Rule Config Global Setup

Network

No. Name Rule Type dh
Event 1 IVS-1 Tripwire hd =]
> Video Detection
> Audio Detection
> Smart Plan
v
> Face Detection Parameter Setup
> People Counting Period
> Video Metadata
> ANPR Direction
> Alarm Object filter
» SOHEL Effective object [v] Human Motor Vehicle

Storage

System [] Record

Information Record Delay | 10 5 {10~300)

Target filter (@) Max Size 8191 * 8191 [] Relay-out 2
OMinSze 0 *0 Alarm Delay 10 5{10~300)

Pixel Counter 100 | * 100 [] send Email
Snapshot

| Default | ‘ Refresh | | Save

1.3 configuration intelligente

Elle inclut principalement I'activation des fonctions intelligentes et le tragage de régles :
1. Solutions intelligentes dans lesquelles I'analyse générale du comportement est activée.
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Camera Smart Plan

Network

> Video Detection
> Audio Deteclion

> WS

» Face Deteclion

» People Counting

> Video Metadata
> ANFR

> Alamm

> Abnormality
Storage
System

Information

2. Dans Parametres > Gestion des événements > Analyse générale du comportement, cliquez sur le signe Plus
pour ajouter des regles de détection en rapport avec I'analyse vidéo intelligente (IVS).
\
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Camera Rule Config | Global Setup

Network
Tripwire s
> Video Detecton 2 w2 °
> Audio Detection
> Smart Plan
> Face Deteclion P Selup

> People Counting Period
> Video Meladata

> ANPR Direction
> Alamm ] Object filter
P LT El Effective object /] Human [ Mator Vehicle
Storage -
System [] Record
Information Record Delay | 10 5 (10~300)
Target filter (® Max Size 8191 * 8191 [ Relay-out
O MinSze 0 (*0 Alamm Delay | 10 5 (10~300)
Pixel Counter 0 =0 Draw Target L] send Email
[l Snapshot
| Default | | Refresh | | Save ‘

3. Tracez des regles de franchissement de ligne virtuelle et d’intrusion dans une zone, y compris la ligne de
régle de déclenchement, la zone de détection, la direction de surveillance, la période de surveillance, la
sélection de la cible via la reconnaissance par IA, la sensibilité et le filtrage de la taille de la cible, etc. Les
alarmes sonores et lumineuses, ainsi que d’autres équipements, peuvent également étre configurés en
ajustant les parametres correspondants.



Rule Config

Global Setup

Rule Type
Tripwire —]
> UIEDIE 2 vs2 Intrusion voo@
> Audio Detection
> Smart Plan
[ wvs
> Face Detection P Setup
> Peaple Counting Period
> Video Metadata -
& GEID /] Object filter
P ST Effective object [v] Human [w] Motor Vehicle
Storage -
System [] Record
Information Record Delay | 10 5 (10~300)
Targetfilter (®) Max Size 8191 * 8191 [] Relay-out m
O Mnsze 0+ 0 Alam Delay | 10 5 (10~300}
Pixel Counter 0 =0 Draw Target [] Send Email
[l Snapshot
[ pemut ][ remesn |[ saw
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Camera Rule Config
Network

Global Setup

Anti-Disturb Enable ® On O of
2] o000

- Calibrate Region

> Video Detection

> Audio Detection

> Smart Plan

> Face Detection

Add Calibration...
Remove Calibrat.

> People Counting
> Video Metadata
> ANFR

> Alarm

5 Ruler
ALty ® Vertical Horizontal
Storage Actual Length 1 m
System
| Add Rulers ‘ | Remove Rulers |

Information

Weight Verificz M

«

Refrash I | Save

1.4 Résolution des anomalies d’image

1. De fagon générale, vous pouvez utiliser les parametres d’image par défaut. La nuit, assurez-vous que le
contour de la cible sur I'image est clair.
En cas de rétroéclairage, vous pouvez activer la plage dynamique étendue. La valeur par défaut est 50.



 Ficture Mode [WDR v

» Exposure E D 50

» Backlight

r WB

v Day & Might
¥ llluminator
¥ Defog

2. Concernant la gestion des profils, configurez la commutation jour et nuit en fonction de la forme réelle de la
page et des besoins sur site.

- TECHNOLOGY

Conditions Profile Management§ Zoom and Focus

Profile Management () General () Full Time (@) Schedule () Day/Might
> Video i
Period 1: | 00 Hour | 00 Minute — | 06 Hour | 00 Minute Profile [Night v @
> Audio
Period2: | 06 Hour | 00 Minute — 18 Hour | 00 Minute Profile |Da},r V| i
Network
Period3: |18 Hour | 00 Minute — | 24 Hour | 00 Minute Profile |Night V| m +
Event
Storage Default ‘ | Refresh ‘ | Save

System

Information

3. La nuit, lorsque la luminosité est suffisante, il est recommandé d’utiliser le mode couleur. Cependant, si la
scene est trés sombre ou qu’il n‘est pas possible d’éclairer, vous pouvez passer en mode noir et blanc. Le
niveau de détection de la cible peut diminuer en fonction de la complexité de la scene.



Présentation de la fonction

La fonction d’analyse vidéo intelligente (IVS) couverte dans le manuel inclut la détection des régles de
franchissement de ligne virtuelle et d’intrusion dans une zone. Une fois que les cibles (personnes et véhicules)
ont déclenché les regles correspondantes, la caméra émet un signal d’alarme, capture des images au moment
correspondant et les partage.

Avec I'lVS traditionnelle, il existait de nombreux faux positifs. La nouvelle génération de fonction IVS intelligente
basée sur un algorithme d’apprentissage profond peut filtrer efficacement les interférences dues aux feuilles, aux
animaux, etc., réaliser une surveillance en continu, prendre en charge la classification et la détection précise des
personnes et des véhicules. Concernant les personnes, les véhicules et les scenes aux caractéristiques spéciales,
la fonction peut également étre optimisée en s’aidant d’une formation vidéo.




Installation de la caméra
dans la zone surveillée

3.1 Exigences relatives a la zone surveillée

Les exigences relatives a la zone surveillée sont les suivantes :

Complexité de la scéne: la scéne doit étre relativement simple et ne doit pas comporter de
nombreuses cibles en mouvement.

Obstruction de la scéne : dans la zone surveillée, la cible détectée doit étre entierement visible.
Eclairage de la scéne : sur I'image, I'éclairage est parfait et ne varie pas (la surveillance en mode noir et
blanc doit en méme temps tenir compte de I'influence de la lumiére infrarouge).

Etendue de la zone surveillée : |a largeur et la distance de la zone surveillée sont appropriées. En outre,
le nombre de pixels sur la cible est conforme aux exigences de l'algorithme.

Angle d’installation : I'angle d’installation de la caméra de surveillance de la zone doit se situer de
préférence entre 15 et 45°; une surveillance paralléle a la cléture garantit que la scéne n’est pas
obstruée.

Complexité de la scéne : sur I'image de gauche ci-dessous, la scéne est relativement simple et adaptée. Alors que
I'image de droite comporte de nombreuses cibles mobiles, ce qui peut facilement générer de faux positifs et
d’autres problemes.

|
o=
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Obstruction de la scéne : sur I'image de gauche ci-dessous, la cible détectée est entierement visible, comme cela
doit étre le cas. En revanche, la cible de I'image de droite est facilement obstruée par les arbres, ce qui peut

générer par exemple de faux négatifs.




Eclairage de la scéne : sur I'image de gauche, la lumiére visible est insuffisante mais il est possible de basculer sur
une surveillance infrarouge. Alors que sur I'image de droite, I'éclairage des feux de véhicule provoque un
éblouissement et une diminution de la luminosité de la scéne, ce qui est inapproprié.

3.2 Recommandations relatives a la scéne

® Configurez des regles pour surveiller les personnes longeant le terre-plein végétal, la barriere, etc.

10



® Surveillez les personnes qui accedent a une pelouse, un lac, une riviere et toute autre zone dont I'accés

SHHHE

est restreint.

® Dans une zone réservée aux personnes ou aux véhicules, surveillez les véhicules entrant dans une zone
piétonne et les personnes entrant dans une zone réservée aux véhicules.

11



® Dans des endroits tels que les supermarchés et les supérettes, un message de bienvenue est émis la
journée chaque fois qu’on pénetre dans le magasin, alors que la nuit, toute intrusion est surveillée.

12



3.3 surveillance paralléle a la cléture

3.3.1 Conseils de surveillance

En cas de surveillance paralléle a la cloture, les types de scene d’application standard sont similaires aux
périmetres protégés par une cloture. Il est nécessaire de se focaliser principalement sur la longueur de la zone
surveillée (Figure 3-1 et Figure 3-2).

Installez a 1 meétre au-dessus de la cloture et a environ a 0,5 metre a 'intérieur de la cléture. Les distances
principales correspondantes sont la distance de I'angle mort, la distance maximale et la longueur de la zone
surveillée. Ainsi, une installation a une hauteur de 1 métre au-dessus de la cl6ture vise principalement a garantir
gue toute personne traversant le périmétre est entierement visible sur I'image; l'installation a 0,5 métre a
I'intérieur de la cl6ture est principalement destinée a réduire les détériorations dues a des actes de vandalisme.

Figure 3-1 Schéma de surveillance paralléle a la cl6ture

uolle|eisul,p
inawney

Par exemple : 1 metre au-dessus la cléture,
0,5 meétre a l'intérieur du périmetre et
installation de la caméra sur un poteau.

13



Figure 3-2 Schéma de surveillance paralléle a la cl6ture, vue du dessus

Distance de I'angle mort

Distance maximale

Longueur de la zone surveillée

3.3.2 Données de surveillance

Les données de surveillance de la caméra sont obtenues a condition que la surveillance couvre la scéne,
réponde aux exigences de la zone surveillée et soit opérationnelle 24h/24.

Pour les appareils dotés d’une fonction de zoom, la distance focale de l'objectif reste fixe lors de
I'utilisation. Vous pouvez vous référer a la distance focale spécifique pour comparer la distance de
surveillance.

Les données de surveillance sont le résultat d’un calcul théorique. Lorsque la scéne réelle est de qualité
médiocre (par exemple, un environnement mal éclairé), cela a un impact sur le taux de détection et
réduit la distance de surveillance.

Lors de la surveillance, le nombre de pixels sur la cible doit étre supérieur au nombre de pixels requis
figurant dans le tableau. En outre, la cible doit étre entierement visible sur I'écran. (lors de la mesure
du nombre de pixels, vous pouvez prendre une photo sur place, ouvrir 'image avec l'outil de capture
d’écran, sélectionner la cible et observer si le produit du nombre de pixels horizontaux par le nombre
de pixels verticaux est supérieur aux exigences de I'algorithme).

En conditions réelles d’utilisation, les données de surveillance peuvent étre calculées en temps réel via
l'outil de conception technique en fonction du modele d’équipement. Elles peuvent également étre
obtenues en envoyant un e-mail au service de R&D. (la condition par défaut des données calculées par
I'outil est que I'éclairage d’appoint est suffisant. Si I'éclairage du site est trop faible, les données réelles
ne peuvent pas atteindre la valeur calculée de I'outil. Veuillez vous reporter au test réel).

Les données de détection intelligente sont étroitement liées a la scéne d’installation, a 'environnement
lumineux et a d’autres facteurs. Lorsque la scéne d’installation et I'environnement lumineux sont de
qualité médiocre et ne donnent pas un rendu optimal, les données de détection intelligente peuvent
étre améliorées en ajustant la scene et en renforgant I'éclairage. Lorsque la scéne et I'environnement
lumineux sont de meilleure qualité, mais que le rendu n’est toujours pas optimal, veuillez vous
reporter aux données de test réel.

14



Fiche technique de surveillance parallele a la cl6ture - Caméra intelligente IVS 2 mégapixels

(détection de personnes)

- . Distance Distance Distance de Longueur de la
Série du Pixels sur la . , s
modele cible focale en maximale I'angle mort zone surveillée

mm enm enm enm
2,8 12 2 10
3,6 15 2,5 12,5
5241 6 23 4 19
3249-pV 50*50 8 31 5,5 25,5
12 46 8,5 37,5
24 69 11,5 57,5

35 120 23 97

2,8 8 2 6

3,6 10 2,5 7,5

3241 80*80 6 15 4 11
8 20 5,5 14,5
12 30 8,5 21,5

2,8 8 2 6

3,6 10 2,5 7,5

5242 50*50 6 16 4 12
12 26 4,5 21,5

48 112 13 99

Fiche technique de surveillance parallele a la cl6ture - Caméra intelligente IVS 4 mégapixels

(détection de personnes)

- . Distance Distance Distance de Longueur de la
Série du Pixels sur la . , .
modéle cible focale en maximale I'angle mort zone surveillée

mm enm enm enm
2,8 8 2 6
3,6 10 2,5 7,5
3441 112*112 6 16 4 12
8 21 5 16
12 30 7,5 22,5
N 2,8 12 2 10
3449-PV 78*78 36 15 25 125
2,7 16 2 14
7442 56*56 12 34 4,5 29,5
32 107 13 94
2,8 8 2 6
3,6 14 2,5 11,5
5442 70*70 6 22 6,5 15,5
13,5 30 7,5 22,5
32 80 13 67
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Fiche technique de surveillance parallele a la cl6ture - Caméra intelligente IVS 5 mégapixels

(détection de personnes)

- . Distance Distance Distance de Longueur de la
Série du Pixels sur la . , s
R . focale en maximale I'angle mort zone surveillée
modele cible
mm enm enm en m
2,8 12 1,5 10,5
3,6 15 2 13
5541 " 6 24 3 21
3549-PV 78778 8 32 4,5 27,5
13,5 45 5,5 39,5
35 120 17 103
2,8 8 1,5 6,5
3,6 10 2 8
% )
3541 125*125 6 16 3 13
13,5 29 5,5 23,5

Fiche technique de surveillance parallele a la cl6ture - Caméras intelligentes IVS 8 et
12 mégapixels (détection de personnes)

- . Distance Distance Distance de Longueur de la
Série du Pixels sur la . i .
R ) focale en maximale I'angle mort zone surveillée
modele cible
mm enm enm enm
2,7 16 2 14
5842 80*80 12 34 45 29,5
32 108 14,5 93,5
2,7 16 2 14
7842 80*80 12 34 4,5 29,5
32 108 14,5 93,5
2,8 12 2 10
3,6 15 2,5 12,5
E3 ’ 7 U
3841 160*160 6 23 45 185
13,5 43 7 36
2,7 16 1,5 14,5
* 7 7 7
71242 96*96 12 36 35 325
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3.4 surveillance de la zone

3.4.1 Conseils de surveillance

H

uole|jeIsul,p Jnane

3.4.2 Données de surveillance des personnes

Concernant la surveillance de la zone, il est possible d’ajuster la hauteur d’installation, I'angle de
dépression et la distance focale. Le manuel fournit les données de surveillance correspondant a des
installations spécifiques. De ce fait, il existe des inexactitudes par rapport a la distance focale de
I'objectif et au calcul théorique. Les données suivantes sont pour référence uniquement ; seul le test
réel prévaut.

Les appareils a courte distance focale (inférieure a 6 mm) présentent une forte distorsion sur I'image.
C’est pourquoi les pixels sur la cible situés le long du bord ne peuvent pas répondre aux exigences.

Les données de surveillance sont le résultat d’un calcul théorique. Lorsque la scene réelle est de qualité
médiocre (par exemple, un environnement mal éclairé), cela a un impact sur le taux de détection et
réduit la distance de surveillance.

Lors de la surveillance, le nombre de pixels sur la cible doit étre supérieur au nombre de pixels requis
figurant dans le tableau. En outre, la cible doit étre entierement visible sur I'écran. (lors de la mesure
du nombre de pixels, vous pouvez prendre une photo sur place, ouvrir I'image avec l'outil de capture
d’écran, sélectionner la cible et observer si le produit du nombre de pixels horizontaux par le nombre
de pixels verticaux est supérieur aux exigences de I'algorithme).

17



® En conditions réelles d’utilisation, les données de surveillance peuvent étre calculées en temps réel via
Poutil de conception technique en fonction du modéle d’équipement. Elles peuvent également étre
obtenues en envoyant un e-mail au service de R&D. (la condition par défaut des données calculées par
I'outil est que I'éclairage d’appoint est suffisant. Si I'éclairage du site est trop faible, les données réelles
ne peuvent pas atteindre la valeur calculée de I'outil. Veuillez vous reporter au test réel).

® Les données de détection intelligente sont étroitement liées a la scene d’installation, a I'environnement
lumineux et a d’autres facteurs. Lorsque la scéne d’installation et I'environnement lumineux sont de
qualité médiocre et ne donnent pas un rendu optimal, les données de détection intelligente peuvent
étre améliorées en ajustant la scene et en renforgant I'éclairage. Lorsque la scéne et I'environnement
lumineux sont de meilleure qualité, mais que le rendu n’est toujours pas optimal, veuillez vous
reporter aux données de test réel.

Fiche technique de surveillance de la zone - Caméra intelligente IVS 2 mégapixels (détection de personnes)

Angle de
- Pixels Distance Hauteur dépression Distance Largeur Distance | Largeur
Série du ). . . - . .
modeéle surla | focale en | d’installation de proximale | proximale | distale distale
cible mm enm I'installation enm enm enm enm
en’
2 30 1,5 5,5 8 20
2,8 3 30 2 8 7 17
4 45 1,5 9,5 7,5 18
2 15 3 5,5 11 19
3 30 2,5 6,5 10,5 18
3,6 4 30 3 8,5 10,5 19
5 30 4 10,5 10,5 19
6 45 2,5 11 10,5 20
>241 50*50 6 3 15 5,5 6 20 20
3249-PV !
8 4 15 8,5 6,5 28,5 20,5
12 6 15 15 7 30,5 14
3 15 6 5,5 32 21
4 15 8 6,5 36 21
277135 5 15 11 7,5 38 21
6 30 5 11 24 21
5 15 11 7 34 20
/-3 6 15 13,5 8 41 23
2,8 4 45 1,5 9,5 4 11
3,6 5 45 2,5 9 8 15
" 3 15 5,5 6 13,5 13
3241 80780 6 6 30 6 8 12,5 13
8 3 15 6,5 4,5 18,5 13
12 6 15 15 7 29,5 13,5
2,8 3 45 1 8 4,5 13
3,6 5 45 2 9,5 8,5 16,5
5242 50*50 6 3 15 5 6 14 14,5
6 30 6 8,5 13,5 14,5
2,7-12 3 15 6 5 24 20
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Fiche technique de surveillance de la zone - Caméra intelligente IVS 4 mégapixels (détection de personnes)

Angle de
Série du Pixels Distance Hauteur dépression Distance Largeur Distance | Largeur
modale sur la focale en | d’installation de proximale | proximale | distale distale
cible mm enm I'installation enm enm enm enm
en’
2,8 4 45 1,5 9 7 16
3,6 3 30 2,5 5,5 9,5 15,5
3441 112*112 6 3 15 5,5 5,5 14 13
8 3 15 6 4,5 19,5 14
12 5 15 12,5 5,5 23 10
)8 3 30 2 7,5 7,5 17
’ 5 45 2 11,5 10 23
3449-PV 78*78 3 15 4 7,5 11,5 18,5
3,6 4 30 3,5 7,5 11,5 18,5
6 45 2,5 10 10 17,5
9712 3 15 6 5 31 26,5
7442 56*56 ! 5 45 1,5 13 11,5 31
8-32 4 15 8,5 6 37,5 26,5
2,8 3 45 1 7,5 4,5 12,5
36 3 30 2,5 7,5 9 19
! 5 45 2 10,5 9 19,5
. 3 15 6 7 19,5 21
>442 70770 6 6 30 6 8,5 17 18,5
3 15 6 5 26 21
2.7°13,5 5 45 2 11 9,5 22
8-32 6 15 13,5 8 44 22
Fiche technique de surveillance de la zone - Caméra intelligente IVS 5 mégapixels (détection de personnes)
Angle de
Série du Pixels Distance Hauteur dépression | Distance Largeur | Distance | Largeur
modele surla focale en | d’installation de proximale | proximale | distale distale
cible mm enm I'installation enm enm enm enm
en”’
28 3 30 1,5 6 8 16
’ 4 45 1 7,5 8 16
36 3 30 2 5 12 18
’ 6 45 2 9 15 22,5
5541 6 3 15 5 4,5 22 20
3549-pV 78*78 6 30 5,5 7 21 19
8 3 15 5,5 4 31 20,5
12 6 15 13,5 6 40,5 18
3 15 5,5 4 39,5 22
2.7-13,5 3 30 2 4,5 24 22
7-35 4 15 8 4,5 37,5 20
2,8 3 45 0,5 5,5 7,5 14,5
" 3,6 4 45 1,5 6 8 12
3541 1257125 6 5 30 4,5 5,5 14 13
2,7-13,5 3 15 5,5 4 26 15
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Fiche technique de surveillance de la zone - Caméras intelligentes IVS 8 et 12 mégapixels (détection de

personnes)
Angle de
L. Pixels Distance Hauteur dépression Distance Largeur | Distance | Largeur
Série du ). . . - . .
modéle surla focale en | d’installation de proximale | proximale | distale distale
cible mm enm I'installation enm enm en m enm
en’
7842 30*80 2,7-12 3 15 6 5 31,5 27
5842 8-32 4 15 8 6,5 37,5 28
2,8 4 45 1,5 10 8 20
" 3,6 4 30 3 8,5 10,5 18,5
3841 1607160 6 3 15 5,5 5,5 20,5 19,5
2,7-13,5 3 15 6 5,5 35,5 22
71242 96*96 2,7-12 3 15 5 4 33,5 26

3.4.3 Données de surveillance des véhicules

Concernant la surveillance de la zone, il est possible dajuster la hauteur d’installation, I'angle de
dépression et la distance focale. Le manuel fournit les données de surveillance correspondant a des
installations spécifiques. De ce fait, il existe des inexactitudes par rapport a la distance focale de
I'objectif et au calcul théorique. Les données suivantes sont pour référence uniquement ; seul le test
réel prévaut.

Les appareils a courte distance focale (inférieure a 6 mm) présentent une forte distorsion sur I'image.
C’est pourquoi les pixels sur la cible situés le long du bord ne peuvent pas répondre aux exigences.

Les données de surveillance sont le résultat d’un calcul théorique. Lorsque la scene réelle est de qualité
médiocre (par exemple, un environnement mal éclairé), cela a un impact sur le taux de détection et
réduit la distance de surveillance.

Lors de la surveillance, le nombre de pixels sur la cible doit étre supérieur au nombre de pixels requis
figurant dans le tableau. En outre, la cible doit étre entierement visible sur I'écran. (lors de la mesure
du nombre de pixels, vous pouvez prendre une photo sur place, ouvrir I'image avec l'outil de capture
d’écran, sélectionner la cible et observer si le produit du nombre de pixels horizontaux par le nombre
de pixels verticaux est supérieur aux exigences de I'algorithme).

En conditions réelles d’utilisation, les données de surveillance peuvent étre calculées en temps réel via
P'outil de conception technique en fonction du modéle d’équipement. Elles peuvent également étre
obtenues en envoyant un e-mail au service de R&D. (la condition par défaut des données calculées par
I'outil est que I'éclairage d’appoint est suffisant. Si I’éclairage du site est trop faible, les données réelles
ne peuvent pas atteindre la valeur calculée de 'outil. Veuillez vous reporter au test réel).

Les données de détection intelligente sont étroitement liées a la scene d’installation, a I'environnement
lumineux et a d’autres facteurs. Lorsque la scene d’installation et I'environnement lumineux sont de
qualité médiocre et ne donnent pas un rendu optimal, les données de détection intelligente peuvent
étre améliorées en ajustant la scene et en renforgant I'éclairage. Lorsque la sceéne et I'environnement
lumineux sont de meilleure qualité, mais que le rendu n’est toujours pas optimal, veuillez vous

reporter aux données de test réel.

Fiche technique de surveillance de la zone - Caméra intelligente IVS 2 mégapixels (détection de véhicules)
Angle de
L. Pixels Distance Hauteur dépression | Distance Largeur Distance | Largeur
Série du . . . ; . .
modéle surla | focale en | d’installation de proximale | proximale | distale distale
cible mm enm I'installation enm enm enm enm
en’
)8 3 15 3,5 10 24,5 57,5
’ 6 30 4 16,5 24 58
36 3 15 4 8,5 37 64,5
5241 50%50 ’ 6 15 8 17 36,5 65
3249-PV 6 3 15 5,5 6 69 68
6 15 11 12 68,5 68
8 6 15 12,5 9,5 61 44
12 6 15 15 7 30,5 14
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Fiche technique de surveillance de la zone - Caméra intelligente IVS 2 mégapixels (détection de véhicules)

Angle de
- Pixels Distance Hauteur dépression Distance Largeur Distance | Largeur
Série du ). . . - . .
modale surla | focale en | d’installation de proximale | proximale | distale distale
cible mm enm I'installation enm enm enm enm
en’
2,7-13,5 3 15 6,5 7 98 72
7-35 6 15 13,5 8 44,5 26
2,8 3 30 2 8 16 38,5
36 3 15 4 8,5 24,5 43
" ’ 5 30 4 10,5 26,5 47
3241 80780 6 3 15 5,5 6 46 45
8 6 15 12,5 9,5 61 44
12 6 15 15 7 30,5 14
58 3 15 3 11 16 42
’ 6 30 3,5 18 15,5 43
36 3 15 4 8,5 26 46,5
5242 50*50 ’ 6 30 4 11 31 56
6 3 15 5,5 6 48,5 50
3 15 5,5 5,5 75,5 69,5
2,712 6 15 11 10,5 80 66,5

Fiche technique de surveillance de la zone - Caméra intelligente IVS 4 mégapixels (détection de véhicules)

Angle de
L. Pixels Distance Hauteur dépression | Distance Largeur | Distance | Largeur
Série du ). . . - . .
modéle surla focale en | d’installation de proximale | proximale | distale distale
cible mm enm I'installation enm enm enm enm
en’
)8 3 15 3,5 9,5 17,5 39
’ 5 30 3,5 13 17,5 39
36 3 15 4 7,5 26,5 42
" ’ 6 30 45 11,5 32,5 51,5
3441 1127112 6 3 15 6,5 6,5 48 45,5
6 15 11 11,5 47,5 45
8 6 15 12,5 9,5 70 50
12 6 15 15 7 30,5 13,5
)8 3 15 3,5 9,5 26,5 58,5
" ’ 6 30 4 15,5 26,5 59
3445-PV | 78778 26 3 15 4 7,5 40 63,5
’ 6 15 8 15,5 40 63,5
2 7-12 3 15 6,5 7 97,5 94
7442 56*56 ' 6 15 11,5 10,5 105 89
8-32 6 15 12 9,5 70 50
58 3 15 3 10,5 16 42
! 6 45 2 15,5 16 42,5
36 3 15 4 9,5 31,5 65
" ! 6 30 4,5 15 31,5 65
>442 70770 6 3 15 6 7 66 70
3 15 5,5 5,5 71,5 69,5
27135 6 15 11,5 10,5 86 70
8-32 6 15 12 9,5 70 50

21




Fiche technique de surveillance de la zone - Caméra intelligente IVS 5 mégapixels (détection de véhicules)

Angle de
.. Pixels Distance Hauteur dépression Distance Largeur Distance | Largeur
Série du ). . . . . .
modale sur la focale en | d’installation de proximale | proximale | distale distale
cible mm enm I'installation enm enm enm enm
en”’
)8 3 15 2,5 7 28,5 54
! 6 30 3 12 28,5 54
36 3 15 3,5 6 42 61,5
5541 28%78 ’ 6 30 4 10 41,5 61,5
3549-PV 6 3 15 5 4,5 75 66,5
6 15 9 9,5 75 66,5
8 4 15 7,5 5,5 104,5 70
12 6 15 13,5 6 40,5 18
)8 3 30 1,5 6 19 36
! 6 30 3 12 18,5 36
" 3 30 2 5 28 41
3541 125*125 3,6 6 30 4 10 275 21
6 3 15 5 4,5 50 44
6 15 9 9,5 50 44

Fiche technique de surveillance de la zone - Caméras intelligentes IVS 8 et 12 mégapixels (détection de

véhicules)
Angle de
L. Pixels Distance Hauteur dépression Distance Largeur Distance | Largeur
Série du ). . ) - . .
modeéle sur la focale en | d’installation de proximale | proximale | distale distale
cible mm enm I'installation enm enm enm enm
en’
2,7-12 3 15 5,5 5,5 99 95,5
* ’ ’ ’ 7
>842 80780 8-32 6 15 12 10 70 52,5
2,7-12 3 15 5,5 5,5 99 95,5
* 7’ ’ ’ 7
7842 80780 8-32 6 15 12 10 70 52,5
58 3 15 3,5 10 24 58
! 6 30 4 16,5 23,5 58
* 7 7
3841 1607160 3,6 3 15 4 8 37,5 64
6 3 15 5,5 5,5 69,5 65,5
71242 96*96 2,7-12 4 15 7 5,5 114 88,5
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4 Configuration de la
résolution des anomalies

4.1 Mmise 3 niveau et configuration

4.1.1 Mise a niveau du programme

Avant de résoudre toute anomalie éventuelle, assurez-vous d’utiliser la derniere version du programme de
I'appareil de test. GDP peut sélectionner le « type de programme » du modele : configuration de base ou révision
générale, puis obtenir la derniére version du programme (Figure 7-1). S’il s’agit d’'un programme personnalisé,
utilisez-le ou contactez la personne compétente pour obtenir une version spécifique du programme.

Step 1

Step 2

Step 3

Step 4

Le fichier de mise a niveau doit avoir I'extension « *.bin ». Vous devez d’abord importer le
fichier « .bin » ayant le méme nom de dossier.

Au redémarrage, mettez a niveau le fichier « firmware.bin ». Sur certains modéles, il est
indiqué que la mise a niveau a échoué. Veuillez ignorer cette étape.

Une fois celle-ci terminée, effacez la mémoire cache du navigateur. Depuis l'ordinateur,
supprimez les commandes de la caméra. Elles se trouvent généralement sous C:\Program
Files\webrec ou sous C:\Program Files (x86)\webrec. Supprimez le dossier « webrec ».

Utilisez Internet Explorer pour vous connecter au site Web de la caméra, télécharger et
exécuter les nouvelles commandes du navigateur. Vous pouvez également utiliser la nouvelle
version de Chrome pour vous connecter. Les modeles de caméra sans plug-ins n‘ont pas
besoin de télécharger les commandes, mais l'apercu de présentation et la configuration de
certaines fonctions ne fonctionneront pas.

4.1.2 Activation de la fonction

Il est question principalement de l'activation de la fonction d’analyse vidéo intelligente (IVS) et de I'ajout de
fonctions de détection dans des solutions intelligentes.

Step 1

Activez IVS (Figure 4-1) dans Parametres > Gestion des événements > Solution intelligente.
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Figure 4-1 Activation de la solution intelligente
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Step 2 Dans Parameétres > Gestion des événements > Analyse générale du comportement, cliquez sur
le signe Plus pour ajouter des régles de détection en rapport avec I'analyse vidéo intelligente
(IVS) (Figure 4-2).

Figure 4-2 Ajout de regles de détection correspondantes
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Snapshot
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Step 3 Tracez des regles de franchissement de ligne virtuelle et d’intrusion dans une zone, y compris
la ligne de régle de déclenchement, la zone de détection, la direction de surveillance, la
période de surveillance, la sélection de la cible via la reconnaissance par IA, la sensibilité et le
filtrage de la taille de la cible, etc. Les alarmes sonores et lumineuses, ainsi que d’autres
équipements, peuvent également étre configurés en ajustant les paramétres correspondants.
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Figure 4-3 Tracage de lignes de régle
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4.2 configuration des paramétres

4.2.1 Direction de surveillance et reconnaissance par IA

Figure 4-5 Sélection de la direction de surveillance et identification intelligente des personnes et des
véhicules

* TECHROLOGY

Camera Rule Config | Global Setup
Network

Rule Type b
)
2 ws2 o

> Video Detection
> Audio Detection
> Smart Plan

> Face Deteclion

> People Counting

> Video Metadata

> ANFPR

Direction

> Alarm

Object flter
B G nally Effective object [w] Human [¥] Mator Vehicle
Storage -
System [ Record
Information Record Delay | 10 s (10~300)
Targetfilter  (®) Max Size 8191 * 8191 [] Relay-out E]
O MnSize 0 *0 Alarm Delay | 10 s (10~300)
Pixel Counter 0 =0 W Sz (Ee |
[w] Snapshot
| Default | | Refresh | | Save

4.2.2 Télécharger des fichiers audio personnalisés

Certaines caméras d’alarme sonore et lumineuse peuvent télécharger des fichiers audio personnalisés dans les
paramétres audio. Pour cela, procédez de la maniére suivante :
1. Récupérez des fichiers vocaux personnalisés ;
2. Envous aidant d’un outil de conversion de format, convertissez le fichier d’origine en un fichier d’adaptation
d’importation de périphérique, qui doit répondre aux conditions suivantes :
Les fichiers audio doivent étre au format WAV
Taux d’échantillonnage : 4000, 8000, 11025, 16000, 20000, 22050, 32000, 44100, 48000
Bits d’échantillonnage : 16 bits
Canal audio : simple/double
Type d’encodage : PCM G711A
La taille de fichier audio personnalisé maximale prise en charge est de 2 Mo ;
Remarque : les paramétres de condition pertinents des fichiers audio peuvent étre visualisés par I'outil d’analyse
de flux dans Dahua Tool Manager.
3. Connectez-vous a 'interface Web de I'appareil, allez dans « Parametres de la caméra - Audio - Audio
d’alarme », cliquez sur Ajouter un fichier audio, sélectionnez Télécharger dans la fenétre contextuelle pour
télécharger le fichier audio requis et terminer I'opération d’importation.
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4.2.3 Interface de configuration globale

Figure 4-6 Interface de configuration globale

Rule Config Global Setup

- Parameter

Anti-Disturb Enable (® On ) Off
=] 0o

- Calibrate Region

> Video Detection
> Audio Detection

> Smart Plan

> Face Delection

| [a dd Calibration..
Remove Calibrat...

> People Counting
> Video Metadata
> ANPR
> Alarm

Ruler
BT L ® Verlical Horizontal
Storage Actual Length 1 m
System —

‘ Add Rulers | | Remove Rulers |

Information

‘Weighl Verifice V| [calibration Vaiid. .

- Advanced Parameter

«

Refresh ‘ ‘ Save

Dans la configuration globale, vous pouvez ajuster la sensibilité. Celle-ci s'applique a toutes les regles ;
I'échelle d’étalonnage n’est valable qu’en cas de mouvement rapide.
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4.2.4 Période de surveillance

Figure 4-7 Réglage de la période de surveillance
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Figure 4-8 Interface de configuration
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4.3 Points importants

1. Lataille des pixels sur la cible d’alarme identifiée par IA doit atteindre la taille requise par 'algorithme.

2. Lorsque vous utilisez la méthode d’installation pour une surveillance paralléle a la cl6ture, faites attention a
I'angle mort pres de la caméra.

3. Il est nécessaire de s’assurer que toute éventuelle obstruction d’un objet en mouvement devant la ligne de
franchissement ne dure pas plus de 0,5 seconde.

4. Lataille de la cible ne peut pas dépasser 2/3 de la hauteur de I'écran et 2/3 de sa largeur.

5. Ladirection de la ligne mixte tracée doit étre aussi perpendiculaire que possible a la direction du
mouvement de la cible détectée. Parallelement, évitez de tracer une ligne en zigzag (polyligne), car la zone
en bordure de la polyligne pourrait provoquer une détection erronée.

6. Evitez les obstructions, telles que les grands arbres, les batiments ou les grands obstacles situés sur la
trajectoire surveillée.

7. Lesregles intelligentes doivent étre placées au centre de I’écran autant que possible pour éviter de trop
s’approcher du bord de I’écran. Dans le cas contraire, la personne ou le véhicule cible est susceptible de
franchir la ligne mixte sans apparaitre completement a I'’écran. Cette situation pourrait entrainer un grand
nombre de faux négatifs.

8. Lors de la configuration des régles, évitez que la zone de détection de franchissement de la lighe mixte ou
d’intrusion dans la zone contienne certaines cibles a détecter, telles que des véhicules ou des personnes.
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k— Questions courantes

5.1 La scéne n’est pas standard

La principale caractéristique de la scéne est qu’elle ne répond pas aux exigences de surveillance parallele a la
cloture et de surveillance de la zone. Vous devez éviter les cas suivants :

1.

Un trop grand nombre de cibles mobiles a I'image, car cela peut entrainer facilement de faux positifs ;

L]
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2. Lobstruction de la cible a I'image par des arbres, car cela peut entrainer facilement de faux positifs ;
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5.2 Le trait n’est pas standard

Les principales situations sont les suivantes :

1. La regle intelligente est trop proche du bord de I'écran. La personne ou le véhicule cible franchit la ligne
mixte sans apparaitre complétement a I'écran.

2. Lors de la configuration des régles, évitez que la zone de détection de franchissement de la ligne mixte ou
d’intrusion dans la zone contienne certaines cibles a détecter, telles que des véhicules ou des personnes.

L

-
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k- Informations de correspondance

6.1 correspondances entre les versions

Les correspondances entre les versions de la fonction d’analyse vidéo intelligente (IVS) sont constamment mises
a jour avec le programme. Le manuel ne reflete pas le backend de support spécifique et I'accord de support. Pour
cela, veuillez utiliser le GDP pour télécharger puis vérifier.
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